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Urheberrechtshinweis

Dieses Dokument ist urheberrechtlich geschiitzt. Es darf ohne vorherige schriftliche Erlaubnis durch den oben
genannten Ersteller weder vollstindig noch auszugsweise vervielfaltigt, verbreitet oder zu Zwecken des
Wettbewerbes unbefugt verwendet werden.

Alle Rechte an Zeichnungen und anderen Unterlagen, sowie jede Verfigungsbefugnis liegt beim Ersteller, auch
fur den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.
Konformitatserklarung

Das Produkt entspricht den grundlegenden Anforderungen der zutreffenden européischen Richtlinien. Die
Konformitat wurde nachgewiesen. Das Original der Konformitatserklarung ist als separates Dokument verfligbar
und kann beim Hersteller angefragt werden.

Technische Anderungen

Unsere Produkte werden standig weiterentwickelt und verbessert. Die in dieser Ausgabe enthaltenen Daten
entsprechen dem Stand des Produktes zum Zeitpunkt der Erstellung dieses Dokumentes.

Spatere Anderungen von technischen Details gegeniiber den Angaben und Abbildungen des Dokuments sind
vorbehalten. Verwenden Sie immer die aktuelle Version des Dokuments und kontaktieren Sie im Zweifelsfall den
Hersteller.

Fragen

Wenn Sie Fragen zum Produkt haben, wenden Sie sich bitte unter Angabe der Auftrags- oder Seriennummer an
den Kundenservice.
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1 Zu diesem Dokument

1 Zu diesem Dokument

1.1.1 Zielgruppe

Dieses Dokument richtet sich an Elektrofachkréafte. Alle Personen, die den Schiebetirantrieb elektrisch
anschlielRen und in Betrieb nehmen miissen diesen Anschlussplan lesen. Wartungs- und Reparaturarbeiten
erfolgen nur durch ausgebildetes Fachpersonal.

Der Inhalt dieses Dokuments muss den Ausfiihrenden zuganglich gemacht, verstanden und umgesetzt werden.

1.1.2 Ziel des Dokuments

Dieses Dokument beinhaltet wichtige Informationen zum elektrischen Anschluss und zur Inbetriebnahme des
Produkts. Das Dokument ist vor allen Arbeiten an der Elektrik und der Elektronik zu lesen und als Bestandteils
des Produkts jederzeit zuganglich aufzubewahren.

1.1.3 Verweis auf andere Dokumente, Richtlinien und Normen
Zusatzlich zu diesem Dokument sind weitere Dokumente, Richtlinien, Normen und Gesetze fiir Produkte dieser
Art zu beachten.

Hinweis

Der verarbeitende Betrieb hat eine erhdhte Beratungspflicht gegenliber dem Kunden. Die
einschlagigen Normen und Richtlinien sind zu beachten.
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Zu diesem Dokument 1

1.1.4 Verwendete Symbolik

Hinweis

Ein Hinweis kennzeichnet erganzende und wichtige Zusatzinformationen.

ACHTUNG

Beschreibung von Art und Quelle der Gefahr
A Mit dieser Symbolik gekennzeichnete Warnungen betreffen
die Sicherheit. Bei Nichtbeachtung kénnen Sachschaden

die Folge sein.
» Handlungsanweisungen zur Gefahrenabwehr

A VORSICHT

Beschreibung von Art und Quelle der Gefahr
A Mit dieser Symbolik gekennzeichnete Warnungen betreffen
die Sicherheit. Bei Nichtbeachtung kénnen Sach- und

Personenschéden die Folge sein.

Die folgenden Warnstufen kennzeichnen aufsteigend die
Wahrscheinlichkeit und Schwere der ausgehenden Gefahr:

e Vorsicht, gelb unterlegt
e Warnung, orange unterlegt
e Gefahr, rot unterlegt

» Handlungsanweisungen zur Gefahrenabwehr

Listen

o symbolisiert eine Liste ohne bestimmte Reihenfolge
1. symbolisiert Listen oder Handlungsanweisungen mit bestimmter Reihenfolgen

Handlungsanweisungen

» symbolisiert einen Handlungsschritt
- symbolisiert einen Verweis auf andere Stellen
v symbolisiert das Handlungsergebnis

ET3 Alu 100 - Version 1.9 Anschlussplan 5/24



2  Sicherheit

2 Sicherheit

Lebensgefahr durch Stromschlag
/A\ Gefahrliche Verletzungen, Tod und Sachschaden durch
gefahrliche elektrische Spannung

» Elektroanschliisse erfolgen nur durch den Fachmann

» Gerate vor allen Arbeiten stromlos schalten und vor
Wiedereinschalten sichern

» Einschlagige Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachten

2.1 Voraussetzungen zum Betrieb

Hinweis

Vor Inbetriebnahme dieses Produktes ist die Betriebsanleitung zu lesen und zu beachten.

2.1.1 Umgebungsbedingungen

Die 24V Steuerung flr Schiebeantriebe ist fir den Einsatz in trockenen Raumen ausgelegt.

2.2 Bestimmungsgemalle Verwendung

Dieses Produkt dient als Steuerung fiir den Schiebetlrantrieb ET3 des Herstellers. Die Angaben des Herstellers
zur Dimensionierung, also maximale und minimale Abmaf3e, maximale Gewichte und &hnliche Angaben sind zu
beachten.

Jeglicher daruber hinausgehender Betrieb des Produkts gilt als nicht bestimmungsgeméaRie Verwendung.

Es ist nicht sichergestellt dass das Produkt mit Beschlagssystemen, Motoren, oder sonstiger Elektronik anderer
Hersteller funktioniert.

2.3 Verhalten im Fehlerfall

Sollten Sie einen Fehler feststellen ist das Geréat still zu legen und der Hersteller zu kontaktieren.

Gerét stilllegen

» Produkt nicht mehr bedienen
» Gerét von der Versorgungsspannung trennen
» Hersteller kontaktieren
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Funktionsbeschreibung 3

3 Funktionsbeschreibung

3.1 Allgemeine Beschreibung

Das Produkt ET3 ist ein elektrischer Schiebeturantrieb. Mit der Steuerung ET3-80-S13 wird ein 24V
Gleichstrommotor ET3-80-M07 betrieben. Der Motor treibt mit einem Zahnriemen eine lineare Schiebetir an.

Hinweis

Im Folgenden wird ausschlieRlich die Funktion des Steuergeréats ET3-80-S13 beschrieben. Fir die
Beschreibung des gesamten Antriebs- bzw. Tirsystems sind weitere Dokumente verfligbar.

Die Steuerung ist fiir die Montage in einer Unterputzdose nach DIN 49073 konzipiert. Das Geh&use verschwindet
vollstéandig in dieser Unterputzdose und wird dort verklemmt. Zur Bedienung ist ein frontseitiger, abnehmbarer
Taster vorgesehen welcher in handelsiibliche Schalterprogramme mit einem Wippenmalf3 von 55 mm passt.

Die Steuerung wird von einem Netzteil versorgt. Dieses liefert 24V Gleichstrom und wird an den Klemmen 1 und
2 angeschlossen. Das Netzteil kann in einer benachbarten Unterputzdose oder weiter entfernt montiert werden.
Zu verwendenden Leitungen siehe Kapitel 4.2.

Zum Anschluss der Leitungen stehen Schraubklemmen zur Verfigung. Diese sind zu Gruppen zusammen-
gefasst: Versorgungsspannung (Klemme 1 und 2), Eingange (Klemme 1, 15, 21 und 29), Motor (Klemme MA und
MB) sowie Drehgeber (Klemme 82, 86, 85, 1).

Der Motor ET3-80-S13 muss mit Drehgeber angeschlossen werden. Uber das Potentiometer P1 kann die
Offenhaltezeit eingestellt werden. Mit dem DIP-Schalter kann die genaue Funktionalitat des Antriebs gewahlt
werden.

Mit der Resettaste kann die eingestellte Konfiguration tibernommen sowie eine Inbetriebnahme durchgefihrt
werden.
Hinweis

Nahere Informationen zur Konfiguration und Inbetriebnahme siehe Kapitel 6.

d

Resettaste

LEDs fiir
Betriebsanzeige

EO0 IO O
L ENCODER ]‘MC‘)‘TOQ

Schalter
fur Konfiguration
Potentiometer fur

Offenhaltezeit Abbildung 1 _
Steuerung Draufsicht
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3

Funktionsbeschreibung

3.2

Betriebsarten

Nach korrektem Anschluss und erfolgter Inbetriebnahme ist die Steuerung einsatzbereit. Durch Driicken der
Tasten ,Auf‘ und ,Zu“ des frontseitigen Tasters oder durch elektrisches Schalten eines Einganges (Klemmen 1,
21 und 29) wird der Antrieb gestartet.

Folgende Betriebsarten kénnen gewahlt werden:

Totmann

Der Antrieb fahrt solange in die Richtung deren Taste gedrickt bzw. deren Signal anliegt.

Bei Hindernissen bleibt der Antrieb stehen.

Halbautomatik

Der Antrieb fahrt in die Richtung der gedriickten Taste bzw. des angelegten Signals. Der Antrieb schlief3t
nach einem Offnungsimpuls nicht selbststandig, er bleibt gedffnet stehen und schliel3t erst nach einem
erneuten SchlieRbefehl.

Bei Hindernissen, Stopp-Signal oder Steuerbefehlen entgegen der aktuellen Fahrtrichtung bleibt der Antrieb
stehen.

Automatik

Zusétzlich zur Betriebsart Halbautomatik schlief3t der Antrieb nach der eingestellten Offenhaltezeit
selbststandig.

Bei Hindernissen in SchlieRrichtung 6ffnet die TUr erneut und schliefl3t nach der eingestellten Offenhaltezeit
automatisch. Bei Steuerbefehlen entgegen der aktuellen Fahrtrichtung reversiert der Antrieb. Bei Stopp-
Signal bleibt der Antrieb fir die Dauer des Stopp-Signals stehen. Wenn das Stopp-Signal wieder abfallt fahrt
die Tir in der vorher gewahlten Fahrtrichtung weiter.

Einmalige Daueréffnung

Um im Automatikmodus eine einmalige Dauerdffnung herbeizufiihren kann die Taste Auf und Zu bzw. das
Eingangssignal Auf und Zu gleichzeitig gedriickt bzw. angelegt werden. Der Antrieb schlief3t nach diesem
Offnungsimpuls nicht selbststandig, er bleibt gedffnet stehen und schlieRt erst nach einem erneuten
SchlieRbefehl. Nach dem Schliel3befehl befindet sich der Antrieb wieder im Automatikmodus.

ACHTUNG

Spannungsinduktion durch manuelles Schieben oder
A Beschleunigen der Schiebetir
Durch manuelles Schieben, insbesondere durch das

Beschleunigen bzw. Mitschieben des bereits elektrisch
fahrenden Turblatts kénnen Spannungen in den
Komponenten induziert werden, welche Bauteile
beschadigen oder schwachen kénnen.

» Das Produkt ist fir den elektrischen Betrieb einer
Schiebetiir ausgelegt. Vermeiden Sie manuelle
Betéatigungen, insbesondere das Beschleunigen oder
Mitschieben des bereits elektrisch fahrenden Tirblattes.
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Kabelverlegung

4 Kabelverlegung

4.1 Leitungsschema

Motor 24V =

2

Z
7

4 Drehgeber

Steuerung

2
24V =

Netzteil

A3

Netz
230V~ 50 Hz

4

Masse, Auf, Stop, Zu

Taster/Aktor
bauseits
optional

In der Regel wird Steuerung und Netzteil in zwei nebeneinanderliegenden Unterputzdosen montiert.

4.2 zu verwendende Leitungen

Die folgenden Angaben verstehenden sich als Mindestangaben. Als Leitung zwischen Motor und Steuerung ist
ein Kabel beim Hersteller verfuigbar, welches alle erforderlichen Adern enthélt und die nachfolgenden

Anforderungen erfullt.

Leitung

zwischen Motor und Steuerung

zwischen Taster/Aktor und Steuerung

zwischen Netzteil und Steuerung

Tabelle 1 — Leitungsarten

Art der Leitung

Versorgung (24V =)

bis 20 m:
20 bis 50 m:

50 bis 100 m:

Drehgeber
bis 50 m:

optional
bis 50 m:

bis 20 m:
20 bis 50 m:

50 bis 100 m:

2 x 0,50 mm?2
2 x 0,75 mm?2
2 X 1,50 mm?2

4 x 0,25 mm?2

4 x 0,25 mm?2

2 x 0,50 mm?2
2 x 0,75 mm?2
2 x 1,50 mm?2

ET3 Alu 100 - Version 1.9
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5 Montage und Anschluss

5 Montage und Anschluss

5.1 Montage der Bauteile

Netzteil in einer Unterputzdose montieren

» Netzteil in nebenliegende Unterputzdose legen
- Hinweise des Netzteilherstellers beachten
» Leitung fir Netzversorgung vorbereiten
» Leitungen flr Ausgang 24V in Unterputzdose der Steuerung fihren
v Netzteil montiert und fur Anschluss vorbereitet

Steuerung und Taster montieren

» Leitungen von Motor und Netzteil zum Anschluss vorbereiten
» Steuerung in Unterputzdose einflihren
» Elektrische Anschlisse ausfihren
- Elektrische Anschliisse siehe Kapitel 5.2
» Steuerung mit zwei Schrauben fixieren
» Inbetriebnahme ausfiihren
- Inbetriebnahme siehe Kapitel 6

» Abdeckrahmen auflegen

» Taster auf den Abdeckrahmen in die Steuerung einfiihren

v Steuerung und Taster montiert
Unterputzdose
(bauseits)

Abdeckrahmen Steuerung

Taster

/ \

/’(\/Y

L~

Abbildung 1 — schematische Ansicht: Montage Taster und Steuerung
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Montage und Anschluss

5.2 Elektrischer Anschluss

A VORSICHT

Zerstdrung des Bauteils durch falschen Anschluss
A Defekt der Steuerung

» Auf richtige Polung der Anschliisse achten

Herstellen der elektrischen Anschliisse

» Netzteil sicher von der Netzversorgung trennen

» Vor Wiedereinschalten sichern
- Sicherheitshinweise siehe Kapitel 2

» Netzteil an Klemmen 1 und 2 anschlie3en
Klemme 1: Masse (-)
Klemme 2: 24V DC (+)

» Motor anschlieBen: Klemme MA und MB
Polung entscheidet tiber Laufrichtung

» Bauseitige Bedienung anschlieen (optional)
Klemme 1, 15, 21 und 29

» Drehgeber anschlieBen
Klemme 82, 86, 85 und 1

0
N
L
0
x
~
a

r@s

Abbildung 2
Steuerung Draufsicht

Motor

\

+ rot

24V DC (+) N

- blau

Drehgeber

braun
arin
weild

]l =——qelb

bauseitige
Bedienung
Eingange
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S

Montage und Anschluss

5.2.1 Exemplarische Anschlisse bauseitiger Schaltgerate

A VORSICHT

Zerstdrung von Bauteilen durch falschen Anschluss
oder falsche Inbetriebnahme

Die nachfolgenden Beispiele sind lediglich exemplarisch
und im konkreten Fall mit den Herstellern sowie deren
Dokumentation abzustimmen

> Die original Dokumente der jeweiligen Hersteller sind in

jedem Falle zu lesen und zu beachten
» Kontaktieren Sie im Zweifelsfall den Hersteller

Bewegungsmelder am Beispiel Bircher Reglomat PrimeMotion C

Hinweis

Weitere Informationen, insbesondere zur Montage und Inbetriebnahme entnehmen Sie der
Originalbetriebsanleitung des Herstellers.

o y T~
% %f" -__904 N
HIS7uSx4d

PrimeMotion C

[—=—— ===
I Potential-I
gelb] , freier
Auf |
| A Ausgang
ran] 1 r

Masse g = __ _!

] Weiss| === === |

Masse () braun Spannungs-|
24V DC (+)

|
1 versorgung|
|
|
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Montage und Anschluss 5

Herkdmmlicher Taster (potentialfreier SchlieBerkontakt) Auf und Zu

o Taster
T \ 1
| r 1
1 1
1 1
g — —
VA [j————— |
Auf r Q TasterI
| r 1
Masse ® 1 1
1 1
g — —

Hinweis

Die Bedienung mit nur einem Taster (Auf) ist nur im Automatikmodus méglich. Ansonsten ist ein
Doppel- oder zwei Einzeltaster erforderlich.

ET3 Alu 100 - Version 1.9 Anschlussplan 13/24



6 Inbetriebnahme

6 Inbetriebnahme

Nach Montage und elektrischem Anschluss der Steuerung ist diese in Betrieb zu nehmen.

Im Folgenden werden die Teile der Steuerung erlautert die zur Inbetriebnahme notwendig sind. In den folgenden
Kapiteln wird erlautert welche Funktionen einzustellen sind und wie die Inbetriebnahme schrittweise erfolgt.

6.1 Konfiguration

Die Konfiguration der Steuerung erfolgt am Potentiometer P1 sowie an den DIP-Schaltern. Welche Funktion die
einzelnen Elemente haben wird in den folgenden Abschnitten erlautert.

Hinweis

Die Steuerung Ubernimmt die Einstellungen der Konfiguration erst nach dem Wechsel in den
Konfigurationsmodus und anschlieRendem Verlassen des Konfigurationsmodus.

Konfiguration einstellen vor erster Inbetriebnahme

» Gewulnschte Konfiguration im stromlosen Zustand einstellen
» Inbetriebnahme durchfiihren
- Siehe Kapitel 6.2
v' Wahrend der Inbetriebnahme wird die eingestellte Konfiguration lbernommen

14/24 Anschlussplan ET3 Alu 100 - Version 1.9



Inbetriebnahme

6.1.1 Offenhaltezeit

Die Offenhaltezeit bestimmt bei Automatik Modus die Zeit, wie lange der Antrieb nach einem Offnungsbefehl

wartet, bis er selbststandig wieder schlief3t.

ACHTUNG

Potentiometer Uberdrehen
A Beschadigung von Bauteilen
» Potentiometer haben einen rechten und linken Anschlag.
Dieser darf nicht tberdreht werden

» Potentiometer nur mit leichter Kraft und geeignetem
Schraubendreher einstellen

Offenhaltezeit verlangern

» Potentiometer 1 mit dem Uhrzeigersinn drehen
v Nach Ubernahme der Konfiguration bleibt der Antrieb langer geoffnet
- siehe Kapitel 6.1

Offenhaltezeit verringern

» Potentiometer 1 gegen Uhrzeigersinn drehen
v Nach Ubernahme der Konfiguration bleibt der Antrieb kiirzer geoffnet
- siehe Kapitel 6.1

Hinweis

Steht der Potentiometer am rechten Anschlag betragt die Offenhaltezeit 30 Sekunden
Steht der Potentiometer am linken Anschlag betrégt die Offenhaltezeit 5 Sekunden.

Die Offenhaltezeit kann daher zwischen 5 Sekunden und 30 Sekunden eingestellt werden.

ET3 Alu 100 - Version 1.9 Anschlussplan

15/24



6 Inbetriebnahme

6.1.2 Schalter

. OFF ON
Schalter Beschreibung Auslieferzustand
1 Funktion Halbautomatik Automatik
2 Totmann deaktiviert aktiviert
Push & Go deaktiviert aktiviert
4 Verhalten bei Hindernis Reversieren Stehen bleiben
5| SchlieRgeschwindigkeit halbiert voll
6 Sicherheitsstopp deaktiviert aktiviert
7 8 Behang/
Geschwindigkeit
Max. 80 kg
OFF OFF 18 cm/s
Einstellung der maximalen Max. 80 kg
7und8  oschwindigkeit CU L 20 cmis
Max 50 kg
Chk CIY 25 cm/s
Max. 80 kg
O O 15 cm/s

Tabelle 2 - DIP-Schalter

Schalter 1

Schalter 2

Schalter 3

Schalter 4

Schalter 5

Schalter 6

Funktion Halbautomatik / Automatik

Bei aktivierter Funktion ,Halbautomatik“ schliel3t der Antrieb nicht selbststéndig. Die
eingestellte Offenhaltezeit an Potentiometer 1 wird ignoriert.

Bei aktiviertem Automatik Modus schlie3t der Antrieb nach der eingestellten Offenhaltezeit.
Totmann

Bei aktiviertem Totmann Modus fahrt der Antrieb nur so lange die Bedienungstaste gedriickt
wird. Die Stellung des Schalters 1 wird ignoriert

Bei deaktiviertem Totmann Modus fahrt der Antrieb nach einem Impuls so lange in die
gewiinschte Richtung bis ein Hindernis oder das Ende der Anlage erkannt wird.

Push & Go

Bei aktiviertem Push & Go fahrt der Antrieb selbststandig los wenn er angeschoben wird.
Verhalten bei Hindernis

Bei aktivierter Funktion ,Revisieren” fahrt der Antrieb bei erkanntem Hindernis beim
Schlie3en in die entgegengesetzte Richtung und stoppt bei erkanntem Hindernis beim
Offnen. Die Fahrt beim Revisieren erfolgt immer mit reduzierter Geschwindigkeit.

Bei aktivierter Funktion ,Stehen bleiben® stoppt der Antrieb bei erkanntem Hindernis sowohl
beim Offnen als auch beim SchlieRen.

Schlie3geschwindigkeit

Bei halbierter SchlieRgeschwindigkeit (OFF) schlief3t der Antrieb mit halbierter
Geschwindigkeit. Bei voller SchlieRgeschwindigkeit (ON) schlief3t der Antrieb mit voller
Geschwindigkeit.

Sicherheitsstopp

Bei aktiviertem Sicherheitsstopp bremst der Antrieb kurz vor der vollstdndigen SchlieBung

16/24 Anschlussplan
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Inbetriebnahme 6

auf null ab und fahrt dann langsam in den Endanschlag.

Bei deaktiviertem Sicherheitsstopp fahrt der Antrieb direkt in den Endanschlag.
Schalter 7und 8  Geschwindigkeit

Die Kombination (s. Tabelle 2) aus den Schaltern 7 und 8 ergibt die

Geschwindigkeitseinstellung.

Die Maximalgeschwindigkeit muss anhand des Flugelgewichtes eingestellt werden.

Flugelgewicht bis 80 kg (Geschwindigkeit darf maximal 20 cm/s betragen)

Flugelgewicht bis 50 kg (Geschwindigkeit darf maximal 25 cm/s betragen)

Hinweis

Der Sicherheitsstopp (Schalter 6 auf on) bietet eine erhdhte Sicherheit und wird fiir den Einsatz in
sensiblen Einsatzbereichen, beispielsweise in Kindergérten und Altenheimen empfohlen.

ET3 Alu 100 - Version 1.9 Anschlussplan 17/24



6

Inbetriebnahme

6.2 Schritte zur Inbetriebnahme

A

Steuerung vorbereiten

A VORSICHT

Gefahr durch bewegenden Behang

Stof? und Quetschung durch sich bewegenden Behang.

» Der Behang bewegt sich wahrend der Inbetriebnahme

selbststandig
» Wahrend der Inbetriebnahme Gefahrenbereich
freihalten.

» Elektrische Anschlisse ausfuihren
- siehe Kapitel 5.2

» Konfiguration einstellen
- siehe Kapitel 6.1

Reset ausfihren

» Steuerung an die Stromversorgung anschlieBen und betreiben

v' Steuerung im Auslieferungszustand bzw. nach Netztrennung:

Rote Leuchtdiode blinkt fortlaufend zweimal kurz nacheinander

mit ca. 1,5 Sekunden Pause

» Resettaste ca. 2 Sekunden driicken

v" Rote Leuchtdiode beginnt kontinuierlich zu blinken

» Laufrichtung prifen
Mit Taste Auf, Auf fahren bzw. mit Taste Zu, Zu fahren
- Wenn Laufrichtung falsch:

Motorkabel drehen, Laufrichtung erneut prufen

» Turblatt, mit den Tasten, in die Mitte der Anlage fahren

» Resettaste nochmals ca. 2 Sekunden driicken

v" Rote Leuchtdiode leuchtet permanent

grune Leuchtdiode leuchtet bei Motoraktivitéat
v Der Antrieb fahrt in Aufstellung

Der Antrieb féhrt in Zustellung

Der Antrieb féahrt in Aufstellung

v" Die Leuchtdioden erl6schen

Funktion prifen

» Gewunschte Funktionen testen

» Bei Fehlfunktion Elektrische Anschlisse und Konfiguration prifen
- siehe Kapitel 5.2
- siehe Kapitel 6.1
- gegebenenfalls Reset wiederholen

v' Bei einwandfreier Funktion ist die Inbetriebnahme abgeschlossen
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Inbetriebnahme 6

6.3 Verhalten bei Unterbrechung der Stromversorgung

Bei einer absichtlichen und unabsichtlichen Unterbrechung der Stromversorgung bereits in Betrieb genommener
Gerate, beispielsweise bei Stromausfall, oder bei beabsichtigtem Stilllegen der Steuerung, ist die Steuerung ohne
Funktion. Die Steuerung kann anschlieend wieder in Betrieb genommen werden.

Steuerung wieder in Betrieb nehmen

» Stromversorgung wieder herstellen

v' Steuerung nach Netzriickkehr: [H
Rote Leuchtdiode blinkt fortlaufend zweimal kurz nacheinander
mit ca. 1,5 Sekunden Pause

» Gewulnschte Funktion ausfiihren.
Mit Taste Auf, Auf fahren bzw. mit Taste Zu, Zu fahren

v Die erste Fahrt wird mit reduzierter Geschwindigkeit ausgefiihrt.

v" AnschlieRend sollte das Steuergerat wie gewohnt funktionieren

Hinweis

Nach der Unterbrechung der Stromversorgung muss keine erneute Inbetriebnahme erfolgen. Die
Steuerung speichert die Werte der Inbetriebnahme permanent.
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6 Inbetriebnahme

6.4 Fehleranzeige

Sollte die Steuerung wahrend oder nach der Inbetriebnahme einen Fehler erkennen wechselt sie in den
Fehlerzustand. Dabei wird der Turflligel nicht weiter bewegt.

Name Beschreibung Code
Unbekannter Fehler Es liegt eine unbekannte Fehlerursache vor. 1
Selbsttest — Mehrere Fehler Der Selbsttest hat mehrere Fehler erkannt. 2
Selbsttest — Oszillatorfehler Der Selbsttest hat einen defekten Oszillator erkannt. 4
Selbsttest — Relais defekt Der Selbsttest hat ein defektes Relais erkannt. 5
Selbsttest — Treiber defekt Der Selbsttest hat einen defekten Treiber erkannt. 6
g:flglf:test = SUEIMEEEE Die Strommessung funktioniert nicht ordnungsgemar. 7
'Srfelibbsétr?:ralzzrerkennung defekt Der Leistungstreiber gibt keine Fehlermeldung mehr aus. 8
Hardware — Encoderfehler Der Encoder ist nicht richtig angeschlossen oder defekt. 9
Hardv_\_/are — Spannung Die \_/ersorgungsspannung ist aulRerhalb des zulassigen 10
unzulassig Bereichs.

Speicher — RAM defekt Ein Defekt im RAM wurde erkannt. 11
Speicher — ROM defekt Der Programmspeicher wurde veréandert oder ist defekt. 12
Speicher — EEPROM defekt Der Datenspeicher ist defekt. 13

Tabelle 1 - Fehlertabelle

Die rote und griine LED zeigt den jeweiligen erkannten Fehler an. Zunéchst blinkt die rote LED schnell, dann
leuchtet sie fiir ca. 20 Sekunden dauerhaft. Dabei blinkt die griine LED entsprechend des Fehlercodes. Der
Zyklus wiederholt sich, bis der Fehler zuriickgesetzt wird.

!

rot

grin
4s 20s

Im Beispiel wird der Fehlercode 4 angezeigt (Selbsttest — Oszillatorfehler).
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Funkempfanger 7

7 Funkempfanger

Zur Bedienung mittels eines oder mehrerer Funksender ist ein Funkempfanger als Funk-Tasterabdeckung (mit
zuséatzlichen Tasten) oder als Funk-Blindabdeckung (ohne Tasten) lieferbar.

Der Funkempfénger wird auf die Elektronik aufgesteckt und ist anschlie3end betriebsbereit. Es sind keine
weiteren Anschliisse notwendig.

7.1 Montage des Funkempfangers

Funkempfénger montieren
Die Montage des Funkempfangers erfolgt wie die Montage des Tasters ohne Funkempféanger (siehe Kapitel 5.1)

» Steuerung in die Unterputzdose montieren (siehe Kapitel 5.1)
» Abdeckrahmen (bauseits) auflegen

» Taster auf den Abdeckrahmen in die Steuerung einfiihren

v" Funkempfanger montiert

7.2 Funksender programmieren

Zum Einlernen und lI8schen von Handsendern ist die Lerntaste am Funkempfénger zu betéatigen.

Funkempfénger vorbereiten

» Vorderste Abdeckung vom Funkempféanger entfernen
» Handsender bereithalten
» Nach Abschluss Abdeckung wieder aufdriicken

Rote LED

Lerntaste
Abbildung 3 - Funkempféanger
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[/  Funkempféanger

7.2.1 Funksender einlernen

Funksender einlernen

» Lerntaste am Funkempfénger kurz driicken (<1,6 Sekunden)

v Die rote LED beginnt langsam zu blinken

» Eine beliebige Taste des einzulernenden Funksenders driicken

v Die rote LED leuchtet zur Bestatigung fiir ca. 4 Sekunden permanent
und beginnt anschlieBend wieder langsam zu blinken

v' Der Handsender ist eingelernt
- Ggf. Vorgang fur weitere Sender wiederholen

» Nach Abschluss Lerntaste kurz driicken

v' Die rote LED erlischt

Weitere Funksender einlernen

Bei bereits eingelernten Funksendern erfolgt das Einlernen weiterer Funksender wie im vorigen Abschnitt

,Handsender einlernen” beschrieben. Bereits eingelernte Handsender bleiben eingelernt.

7.2.2 Funksender |6schen

Ldschen einzelner Funksender

Lerntaste am Funkempféanger lange driicken (>1,6 Sekunden)

Die rote LED beginnt sehr schnell zu blinken

Eine beliebige Taste des zu léschenden Funksenders driicken

Die rote LED leuchtet zur Bestéatigung fiir ca. 4 Sekunden permanent
und beginnt anschlieBend wieder sehr schnell zu blinken

Der Handsender ist geldscht

- Ggf. Vorgang fur weitere Sender wiederholen

» Nach Abschluss Lerntaste kurz driicken

v Die rote LED erlischt

VV YV

<

Alle Funksender l6schen

Lerntaste am Funkempfanger lange driicken (>1,6 Sekunden)

Die rote LED beginnt sehr schnell zu blinken

Lerntaste am Funkempféanger nochmals lange driicken (>1,6 Sekunden)
Die rote LED leuchtet zur Bestéatigung fiir ca. 4 Sekunden permanent
Die rote LED erlischt. Der Lernmodus wurde automatisch verlassen

Alle Funksender sind ausgelernt

ARV RV
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